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EQUIPAMENTO PARA PACIENTES COM DIFICULDADE MOTORA NOSMEMBROS
INFERIORES

Objetivo: Apresentar os resultados parciais do desenvolvimento de um equipamento para auxilio na
reabilitacéo de pessoas com dificuldades motoras nos membros inferiores. O projeto consiste em um
equipamento para a realizacdo do tratamento de marcha suspensa, que é indicado para pessoas acometidas
por lesdes na medula, paralisia cerebral, acidente vascular cerebral e alguns tipos de doengas neurol gicas e
ortopédicas, em situacdes em que transferéncia de estimul os cerebrais para as pernas ainda existe, mas a
pessoa ndo consegue coordenar os movimentos. M etodologia: O desenvolvimento consiste em uma
pesquisa quantitativa, classificada por mensurar variaveis com aintencéo de estabelecer relagdes entre elas.
Esta pesquisa utiliza-se da andlise de dados primarios, ja que os dados séo |levantados pelo préprio
pesquisador por intermédio de experimentos para o desenvolvimento do equipamento proposto. Em uma
etapa anterior ao desenvolvimento do projeto foi realizada uma pesquisa bibliografica e documental sobre os
métodos e equipamentos utilizados no tratamento dos pacientes acometidos pel as |esdes/patologias
supracitados. Os materiais que estéo sendo utilizados para o desenvolvimento do projeto s&o: um guincho
elétrico, quatro motores de passo, quatro drivers para motores de passo, um microcontrolador, uma esteira
ergomeétrica, uma célula de carga. Resultados: O desenvolvimento do projeto segue um cronograma
dividido em € um conjunto de diversas etapas. Primeiramente, foi modelada uma estrutura mecénica no
softwar e solidworks, para suspenséo de pacientes, e um sistema de pernas robdticas responsaveis por simular
0 movimento de caminhada. Essas, pegas, ao serem fabricadas e testadas, apresentaram desempenhos
satisfatorios. Encontra-se ainda em desenvolvimento a programacao e a instalacéo el étrica paratornar o
sistema automético. Analisando o que foi proposto e também segundo as simulagfes que foram realizadas,
vé-se a pertinéncia do projeto e suaimportancia para o campo cientifico. Conclusao: Analisando os testes
realizados, foram obtidos resultados satisfatorios, pois a estrutura mecanica atendeu todas as especificactes
determinadas. Sendo assim, este projeto poderd atuar de forma precisa, posto que o equipamento € capaz de
reproduzir os movimentos de caminhada. Entre as etapas futuras e que estdo sendo desenvolvidas,
encontram-se em a modelagem do sistema para tornar 0 equipamento todo automatizado.



