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IMPLEMENTACAO DE UMA REDE NEURAL ARTIFICIAL
PARA VERIFICAR SE O CARRO ESTA APTO A VIAJAR

Autor(es): Maria Clara Fagundes Montalvao, Mariana Caroline Costa Quadros, L ucas Araljo Borges, Jodo
Paulo Pereira Nery, Rodrigo Mota Lacerda

Objetivo: Desenvolver e implementar uma rede neura artificial para verificar se o carro esta apto avigar ou
ndo, levando em consideracdo algumas variaveis como: tempo de uso dos pneus; 0leo; freios; correias
dentadas; filtros; velas; e a guanto tempo foi feita a Gltimarevisdo. M etodologia: Foi utilizado parao
desenvolvimento e implantagcdo a ferramenta Matlab e o algoritmo de divisdo perceptron. A verificagdo
visou classificar se 0 carro passou por uma revisdo amais de um ano, se serad necessario realizar atrocade
pneus, pois se 0 mesmo ja este sendo utilizado amais de cinco anos ndo estara apto avigar. Verificou-se
também se 0 6leo que esta no carro foi trocado a mais de um ano, se sSsm o0 mesmo devera ser substituido, e
se os freios ja atingiram seu limite dentro do aconselhavel. Com isso podera identificar os carros aptos e ndo
aptos paravigar. Para 0 esboco desses dados foi desenvolvido um site com as linguagens HTML, CSS,
PHP. Resultado: Esse trabalho mostrou a eficiéncia na utilizacéo de perceptrons para a demonstracéo de
resultados. O perceptron treinado acertou 100% das condi¢des a ele impostas. M ostra que podemos utilizar
essas redes neurais para solucionar problemas do nosso diaadia, e podera ser utilizado em um simulador
para auxiliar as pessoas que pretendem vigjar, e ainda ndo sabem o que € necessario averiguar para fazer
uma viagem tranguila e sem riscos. Conclusdo: O trabalho cumpre o objetivo de ser um algoritmo que
aplica os conceitos de reconhecimento de padrdes através do aprendizado de maquina. Conclui-se com a
realizacdo deste trabalho que é possivel utilizar uma rede neural artificial implementada em uma plataforma
de desenvolvimento, no caso especifico, 0 Matlab, paraindicar verificar se o carro se encontra apto para
vigiar ou néo.



